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Прилоrкегтие 1

к !оговору от 2025 г.

1. Наименование и область применения

1.1 Наименование

Функциональные системы трактора 1 001 MFWD PowerShift:
_ пневматическая система;

- электрическая система;

- гидравлическая система.

1.2 обозначение

обозначение систем:

1 001 .29.00.000-02 Система пневматическая;

l 00 1 .37.00.000-02 Электрооборулование;

1 001 .46.00.000-02 Гидравлическая система,

1.3 Назначение

направляет и регулирует её поток на задние и передние навесные устро
РабОЧИе ОРГаны орудий, фронта-гlьный погрузчик, исполнительные ор

рулевого и демпфирующего контуров, переключения вала отбора

Назначение функционаJIьных систем :

эJl емен,го в,t,рагl с м исс и и;

предназначена для управления пневматич
системой прицепного оборудования и подачи сжатого воздуха для проведе
регламентированных работ по техническому обслуживанию трактора (подка
шин, облув блока радиаторов и воздушного фильтра);

сиГнаЛиЗ аI\ИИ, осноВныХ И ДоПолниТеЛЬныХ сисТеМ ТракТора.

1.4 Область применения

ТРаКТор сельскохозяЙственный колесный серии 1001 MFWD РоwеrS
предназначен длЯ выIIоJIIIения сельскохозяйственных работ: пах
боронование, куJIьтиtsация, IIосев, лущение, дискование, безотвальная об
почвы, а такхtе /]ля лроведения трансгIортI{ых работ с гIрицепами
оборудованием, трамбовке силосных ям, кошению трав, и т,п., в осно

навесного устройства (да"rlее - зIJу) и IIередl}iего навесI{ого устройства
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зерносеющих зонах Российской Федерации. Тракторы 1001 серии предп
работу с фронтальным погрузчиком, устанавливаемым на раму трактора.
'Гяговый класс по ГоСТ 27021 -З-4 класс.

2. Основание для разработки

Щоговор J\b от (( между ООО

2025 г.

2025 г.

мгту им. Н.Э.<Ростсельмаш)) (именуемый далее Заказчик) и

(именуемый далее Исполнитель).

3. Щели разработки
СозДание новых функцион€Lлъных систем для трактора l001 MFWD PowerShi

(целевой аналог 1 002.37.00.000-03 Электрооборудование);
]

СОЗДаНИе ГИДРаВлическоЙ системы для трактора 1001 MFWD PowerShift

(целевой аналог -1002.46.01 .000 Гидравлическая система).

4. Технические требования

4.1 Состав пневматической системы:
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1 00 1 .46.З0.080 Установка кронштейнов;

l 001 .46.З0. 1 70 Установка автовождения;

4.4 Требования к конструктивному устройству трактора 1001

PorverShift представлены в таблице 1.

Таблица 1 - Характеристика трактора 1001 MFWD PowerShift

от 2025 г.

Наименование опорного показателя Значение

Тип конструкции рамы и JIонжеронов литье с мех
Тип рулевого управления

Габаритные размеры, не более:

по длинной оси

колесная база

Itолея передней оси о,г 1800 до 2250

Ед.

измерения

и

гидрообъёмное

мм 462з

мм 54з5

по короткой оси
мм

2550

299,|

мм 3000

мм
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yYj*,:j: мм от 1800 до2250
Угол поворота передних колес градус +30

Щорожньтй просвет, не менее

Агротехни.lеский просвет, не менее

мм

мм

500

610
Минимальньтй ралиус поворота IIо cJlelly наружноI.о
колеса трактора (перелние шины 540/65R30) мм 6000

предельный угол подъёма трактора без прицепа, не
менее градус 20

прелельньтй угол подъёма трактора с прицепом,
менее

не
градус |2

,Щопустимый угол поперечного (влево/вправо; накllона
трактора при работающем двигателе, не более

градус 20

[опустимый угол Продольного (вперел/назад) наклона
трактора при работаюtцем двигателе, не более

градус 20

Угол тrоперечной с,гати.теской
одинарными колёсами, не ]\4e}Iee

устой.тивос,ги с
градус 35

['лубина преодолеtsаемого бро:tа. нс ме}]се м 0,8
Технически допустимая
не более

максимальнаrI масса трактора,
кг l з000

Снаряженная масса трактора, не более кг 9000
Скорость движения:

вперед:

а)

б)

минимальная рабочая
максимальнOя рабочм км/ч

0,3
15

в) транспортная, не более 40
FIазад:

а) минимаJIьная рабочitя
б) максимальнаярабочая
в) транспортная, не бо:rее

км/.т
з
l4
20

Буксование при максимаJIьном тяговом КПЩ,
не более % 15

Ytqцg,_щqдрде|_gущм ар н ая м асс а б ал: lacTa кг 1 800
Масса одного элеменl,а бшtлас,га кг 30+1,5, 44+2;240+|

Количество точек установки балласта

З (одна спереди, l
сзади на ступиt
задних колес слева
справа)

ве

lx
и

максимальная cyMMapHQ масса балласта в одной точке кг 600
Балластировка трактора
передняя ось
задняя ось

базовая без орулий:

%
40tз
60+з

5



Балластировка трактора,
и шрицеITных машин:
передняя ось
задняя ось

в зависимости от типов орудия

от З5 до 55

от 45 до 65
Балластировка трактора для
передняя ось
задняя ось

навесных орудий:
от 35 до 55
от 45 до 65

Балластировка трактора для
- передняя ось
- задняя ось

гIриllепных орулий:
от 40 до 55

от, 45 zto 60
Масса буксируемого прицепа, не более:
не оборулованного тормозами
оборулованного гидравJIиLIескими или tIневматиLIескими

2500

20000

наличие пневматического привода тормозной с"сrе*",
ицепа (есть; нет

наличие гидравлического привода тормо:зной c"cieш

тип источника света
тип источника све,га
Тип источника cBe,l,a вн

енl,tlльньж яLIIиков, не менее
Система автовож/lеFIия по GPS (ест.ь; He.I.

Система дистанциоFIноl,о 1\4о}{и.гори н гtl
tronic) (есть: не,г

Наименование опорного показателя Единица
измерения

Производительность насоса системы, при 22ОО
обlмин коленчатого BzuIa лвигателя (стандартная
подача), не менее

л/мин

Коли.tество насосов. не бо:tее

Тип насосов (постоянньтй; гlеремснный) постоянный и перемен

расположение насосов
постоянный (тандем),

переменный(е) на
заднего моста

Номинальное рабочее давление

Максимальное рабочее давление

Прилоlкение l
к ffоговору

конструкции и опорным показателям гидравлич
1001 MFWD Powershift приведены в таблице 2.

2025 г,

4.5 Требования к
системы трактора

Таблица 2 - Характеристики гидравлической системы трактора 1001
powershift
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Наличие насосов подкачки (ecr.b; нет.) есть

UOъем гидравличоского бака БКП, не менее л 90

объем дополнительного Гидравличеспо.о Оака,
не менее л 40

Класс чистоты рабочей жидкости по

гост - l]2|6 1,2

тип датчика уровня в гидравли"ескойбаке визуальный
тип датчика температуры в ."драur,rчъско, баке э;rек"гри.теский

Гидр4злц.lеские тормоза прицепа ест,ь

Рулевое управление:

- командный орган насос-дозатор
- исполнительный орган гидроцилиндры
_ колиtIество гидроцилиндров, не более шт. 2
- Lтисло оборотов рулевого колеса 

", 
-рай"его

левого положения до крайнего правого при
исправном состоянии рулевого управления

об от4доб

- источник энергии при аварийном состоянии
рулевого управления

Энергия электриI

аккумулятора и генерат
0ского
)ра

- датчик аварийного руления (есть; нет) есть
- усилие на рулевом колесе в раОо.,ем кrс.rоо"иц
не более гI 25

- усилие на рулевом колесе гIри аварийном
состоянии рулевого управления, не более н 40

- наJIичие системы автовождения (есть; нет) есть

распределитель

электроуправляемый
количество секций распределителя, не
менее шт. 4 сзади,2 спереди

есть

- суммарный поток, подаваемый на

распределитель (стандартная подача), не менее
лrlмин l20

- пропускная способность секции

распределителя, не менее
ll/мин l00

- наличие подключ9Ния KPower Beyond> (ость;
нет) есть

7 ,,--z
-€
\.



от 2025 г.

- режимы управJIения секциями расIlредеJIиl.еJlя
для управления 0рудием

- неитральное положеI

- принуди,гельньтй под

- принудительное опус

- плаваIощий режим;

- постоянный поток

пе;

,ем;

(ание;

- режимы управления секцией распределителя
дJIя управления ЗНУ

- нейтральное положеF

- принудительный под

- опускание под собст
весом;

- плавающий режим

Iе ,

ем;

|енным

- режимы управления секцией распределителя
для управления ПНУ

- нейтральное положеЕ

- принудительный под,

- опускание под собст
весом;

- плавающий режим

I

ем;

,енным

- колиLIество пар основныХ быстроразъемных
муфт, не менее шт. 4 сзади,2 спереди

-типоразмер осноtsньж быстроразъемных муфт 12,5 по ISO 7241-1

- количество магистралей обрат.ного слива с
орудия в гидравли.tеский бак (лренаяt)

шт, 1

- типоразмер быстрсlра]ъемных муф1.

обратного слива (дренаж)
l0 по ISO l6028

Ilривод тормозной сист,емы :

- командный орган тормозной клапан

- способ управления механическая связь с

педалью тормоза

- наличие гидравлического аккумулятора (есть;
нет) есть

Привол блокировки лифференциалов:

- командный орган электроуправляемый кl епан

Наличие системы гидродемпфирования ЗНУ,
ПНУ (есть; нет) есть

ошовещение о падении давления в рулевом механизме дол
IIроизводиться посредством звукового сигн€UIа и указанием на дисплее.

Работоспособность рулевого угIравления при выключенном двигателе
авариЙном режиме, должно обеспечиваться конструкциеЙ.

----\,ryl ___-",

_9/---_о

о

в

в



Рулевое управление, при
иметь возможность отключения
колесо.

Прилохсение 1

к Щоr,овtlру

работающей системе автовождения, дол
при tsнешFIем воздействии оператора на рул

4.5 Требования к

системы трактора

конструкции и опорным показателям пневматичес

1001 MFWD PowerShift приведены в таблице 3.

го

lи

с

м
в

powershift

Таблица 3 - Характеристики пневматической системы трактора 1001 мF
powershift

Система должна обеспечивать подключение ,орrо.-rрrцaп
оборулования, как по одноконтурной, так и по двухконтурной схеме.

система должна комплектоваться набором для llродувки агрегатов трактс
накачки шин.

точки подключения дол)tны иметь быстросъемные соединения
маркировкой <ВозДУх) и символом по гост 26зз6.

4.6 Требования конструкции опорным показател
PowerShift приведеныэлектрооборудования трактора l0001 MFWD

таблице 4.

Наименование опорного показателя
измерения

изводительность компрессора, не мснее
ый объем ресивероt], не менее

Itоличество ро:]еток пнеtsматиtIеских
распололtение IIневма,I,иIIеских
Количесr,во ToLIeK ]IоДl(JII0LIеНИя. Нс МеНее
Расположение 1,oLIеK IIo/iKJIIочеI]иrI
Рабочее давление от 0,64 до 0,87
Тип управления пневматическими,гормозами

ицепного оборудования
гидравлический с

Наименование опорного показателя

номинальное ение электрической сети
Номинальная м о щность эле ктрического ..п.рurЫр u,
не менее
количество ак Jlя-горI]ых бат,арей
Емкость одной аккумуJlяторгtой ба.гареи', не ме,iБЬ

2025 г.



Перечень Элементов звуковой и световой индикации приведен в таблице 5.

Таблица 5 - Перечень элементов световой индикации

2025 г.

Элемент индикации количество располоясение

2 шт. Сперели на маске капота,
слева и clIpaBa

10
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2 шт.

На кронштейнах, устаЕовлен
на передних стойках кабиньт и/
на кронtтттейне крепле
],JiуI_ши,геJIя слева и справа

ых
Iли
1ия

2 тлт.

[]а Kpotttt1,I,eйHax, установлен.
на Itередних стойках кабины и/
на кронштейне крепле
глушителя слева и справа

ых
tли
tия

2 шт, На задних крыльях

Фонарь транспортного освещения :

- дневные ходовые огни 2 шт. Спереди на маске капота,
слева и справа

Фара рабочего освещения 4 шт, Сперели на маске
капота, слева и справа

_Фар рабо.тего освещениrI 2 rп,r,. I-{a задних крь]JIьях

Фара рабоLIего освещениrI l0 ш,г.

На крыше кабины;
4 шт, спереди,
4 шт. сзади,
l шт. слева,
l шт. справа.

Боковой коцтурный огонь (автолtелтый) 4 шт, сбоку, слева и справа
Фонарь освещения регистрационного
:]нака 1шr,. в задней части

Проблесковый маяк
1 шт.

На крыше кабины,
(возможно три положения)

Знаки опознавательные автопоезда З шт, На крьтше кабины
общее освещение салона l шт. Внутри кабины на потолке

Локальное освеLцение rIульта l шт.
Внутри кабины на потолке,
над органами управJrения на
I Iо.цJIокотrIике

Звуковой сигнал l шrт,
Сrlерели трактора за решетI
раl(иаторов

эи

изоляция проводов цепи запуска двигателя должна быть выполнена
следующих цветах: положительные (<плюс>) - красный цвет, отрицателън
(минус) - черный;

Трактор должен быть оборулован выключателем АкБ, установленном((плюсовом) проводе.
В конструкции должна быть реаJIизована функция определения блок,

управления уровня загрузки и выводана монитор процента загрузки двигателя
на задних крыльях должны быть расположены органы управления подъемом
опусканием ЗНУ, отключения заднего ВОМ.

Наличие в конструкции подготовки под установку системы <ISQBUS>.
ВыбоР фаР И фонарей транспортного и рабочего освещения провести
основаниИ проведенныХ расчетоВ полеЙ освещенности и ЩизаЙн-проекта
трактор. ):-------: -/
/(-/\ --// \,/.?

ч-ъ

в

а

и

а

1
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к Щоговору от

оСоБыЕ ТРЕБоВАНИlI:
о элOктромагнитная совместимость трактора и отдельных элеме

электрической системы согласно Правилам trэК ооН 10 (0З)/пересмотр З;
о цвет изоляции проводов цепи запуска двигателя должен быть выполнен

черный;

' Трактор должен быть оборудован выключателем <АкБ) по гост |2.2,0
2015, устанавливать на "+" ("плюс");

о блокировка дифференциалов должна включаться/отключаться
ручном режиме или в автоматическом режиме;

. учесть наличие функции определения блоком управления уровня
вывода на монитор процента загрузки двигателя;

. на задних крыльях должны быть расположены органы управления
и опусканием ЗНУ, отключения заднего ВОМ;
ныIичие в констрУкции подготовки под установку системы
ISOBUS стандартный, международrrый протокол,
взаимодействует сеJI ьхоз,гех н и ка;

о трактоР должен быr,ь оборуловаr] розеl.ками llJlя по/]кJrючения :)лектричес
цепей прицепов и орулий с номинальным нагIряжением 12 и 24 в. р
должны располагаться в задней части трактора, в зоне подключения оруди
прицепов;

' ВЫбОР фаР ' фонарей транспортного и рабочего освещения на осно
проведенных расчетов полей освещенности и Щизайн-проекта на трактор.

a

о через

2025 г.

со

KISOBUS>;



освещенность участков поля, ук€ванных на рисунке 1. Неуказанные предел
от,клонения значений освещенности указанных на рисунке I *2о %,
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РисуноК 1 - Рабочие и транспортные фары включены, рабочие фары

света включены
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IIриложеrтие 1

к flоговору _

4.7 Показатели надежности

2025 r.

rruкilJil.tgJlи нале)tнос'I'и Функциональных систем трактора

PowerShift трактора приведены в таблице б.

таблица б - Показатели надежности функuионаJlьных систем трактс

t00l мF

ра

iL)

Наименование опорного показателя
Единица

измерения
Значени

Срок службы, не м9нее лет (час.) 10 (1000 ))
Гарантийный срок эксплуат ации год (час.) 2 (200а
Коэффициент готовности (за нормативную
сезонную наработку) по оперативному времени,
не менее

0,96

Наработка на отказ второй груп""r слож"о.rrч,
не менее моточас 450

Не,рфщщзле отказ третьей группы сложности моточас 450

4.8 Порядок сдачи приемки работ

этапы разработки функчиональных систем определены в календарн

плане выполнения работ, приложение 2 к договору J\b от ((_

2025 г.

м

)

4


